9. SUMO

Exercici 9.1 Sumo.

Per poder programar un robot que faci Sumo, ndeessi dos sensors:

a) Elsensor d'ultrasons C.4per no sortir de la pista.
b) El sensor de linia fotoeléctric C:Jer detectar el robot contrincant.

PAS 1. Fes un cami tancat amb cinta aillant negyee<el terra.

PAS 2. Introdueix el programa seguent:

quan la es premi
setup sensor C4 as ultrasonic

setup sensor C5 as switch

sensor C.5 =m Havors

set motor A direction to cap aqui
set motorB direction to cap aqui
»

set motor A direction to cap aqui

set motorB direction to cap alla

sensor C.4 < Havors

motor A  direction to cap alla

motor B direction to cap alla

cap aqui

cap alla




